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5.6.2 Source de tension réelle

n.jp Y 1JRe

UeFYchangeMe
Uo Mni Uo MiI 111

Ue Re I 111

un

Re I Me Mo.pt p
Ue

Ie RFI
Ie

t.EE
yrH



5.6.3 Equivalence des sources de tension
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5.7 THÉORÈMES DE THÉVENIN ET DE NORTON

Définitions
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Electrotechnique I

5.7 THÉORÈMES DE THÉVENIN ET DE NORTON

Tension à vide – Courant de court-circuit – Résistance interne
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Mobile User



Electrotechnique I

5.7 THÉORÈMES DE THÉVENIN ET DE NORTON

Exemple
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Electrotechnique I

5.7 THÉORÈMES DE THÉVENIN ET DE NORTON

Autre possibilité
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5.7 THÉORÈMES DE THÉVENIN ET DE NORTON

Autre exemple
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5.8 PRINCIPE DE SUPERPOSITION

Excitation d’un circuit et réponse du circuit à une excitation
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5.8 PRINCIPE DE SUPERPOSITION

Énoncé
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Electrotechnique I

5.8 PRINCIPE DE SUPERPOSITION

Énoncé

La réponse du système à une somme d’excitations
est égale à

la somme des réponses dues à chaque excitation prise séparément.
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Electrotechnique I

5.8 PRINCIPE DE SUPERPOSITION

Énoncé

La réponse du système à une somme d’excitations
est égale à

la somme des réponses dues à chaque excitation prise séparément.

Le système doit être linéaire !!
5.8 p3
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5.8 PRINCIPE DE SUPERPOSITION

Méthodologie

● Eviter une méthode d’analyse globale souvent lourde

●  Succession de calculs partiels

● A chaque étape, une seule source est prise en compte

● Les autres sont annulées

● Le résultat total est la somme algébrique des résultats partiels
5.8 p4
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5.8 PRINCIPE DE SUPERPOSITION

Que signifie « annuler une source » ?
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PRINCIPE DE SUPERPOSITION

Exemple
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Electrotechnique I

● Circuit complexe

●  somme de circuits plus simples

● Les éléments doivent être linéaires

● Prêter attention aux signes

CONCLUSIONS
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Electrotechnique I

● Circuits particuliers

● Trois éléments (tripôle) connectés
– « en π » ,  « en triangle »  ou  « en ∆ »

– « en T » ,  « en étoile »     ou « en Y »

● Equivalence

TRANSFORMATION Π-T

Introduction

5.9 p2
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TRANSFORMATION Π-T

Exemples de circuits difficiles à simplifier
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TRANSFORMATION Π-T

Tripôles « en π » ( ou  « en triangle » ,  « en ∆ »  ou  « Delta connection » )
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TRANSFORMATION Π-T

Tripôles « en T » ( ou  « en étoile » ,  « en Y »  ou  « Star connection » )
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TRANSFORMATION Π-T

Équivalence de tripôles « en T » et « en π »
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Electrotechnique I

TRANSFORMATION Π-T

Équivalence de tripôles « en T » et « en π »

Si on annule la borne 3
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TRANSFORMATION Π-T
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TRANSFORMATION Π-T

Équivalence de tripôles « en T » et « en π » - Opération inverse
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TRANSFORMATION Π-T

Exemple
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TRANSFORMATION Π-T

Exemple
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TRANSFORMATION Π-T

Exemple
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5.11 PUISSANCE MAXIMALE ET ADAPTATION
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PUISSANCE MAXIMALE FOURNIE PAR UNE SOURCE RÉELLE

Source de tension réelle – Charge – Puissance 
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PUISSANCE MAXIMALE FOURNIE PAR UNE SOURCE RÉELLE

Puissance maximale
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Electrotechnique I

PUISSANCE MAXIMALE FOURNIE PAR UNE SOURCE RÉELLE

Puissance maximale

C o n d i t i o n : R L = R i
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PUISSANCE MAXIMALE FOURNIE PAR UNE SOURCE RÉELLE

Rendement
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PUISSANCE MAXIMALE FOURNIE PAR UNE SOURCE RÉELLE

Simulation sous Falstad

5.11 p6

https://www.falstad.com/circuit/

https://www.falstad.com/circuit/
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